附件一：招标参数及要求
	类别
	参数要求
	数量

	工业机器人多功能实训台
	主要参数：
1)	手腕负载：额定7 kg，最大 7 kg
2)	最大工作半径 700mm
3)	自由度 6轴
4)	关节速度：J1 370°/s、J2 370°/s、J3 430°/s、J4 300°/s、J5 460°/s、J6 600°/s
5)	关节范围：J1 ±170°、J2 ±110°、J3 "+40°/- 220°、J4 ±185°、J5 ±120°、J6 ±360°
6)	瞬间容许最大转矩：J5 35Nm、J6 24Nm
7)	本体重量 70kg
8)	重复定位精度 ±0.05mm
9)	工作温度 0-40 ℃ 
10)	产品介绍
轻量型机器人,外形小巧、重量轻，是最适合用于组装小型单元机器人，能够高速、高精度的完成上下料、分拣、装配等各项工作。同时所有机器人线缆内置，能够在狭小的空间灵活的进行作业，安装方式可以选择地面安装、挂装、倒装。机器人特性：手腕额定负载 7Kg,最大负载波 7Kg,最大工作半径 700mm。
产品特点：重量轻、运行速度快、外型美观、重复定位精度高、内置线缆、产品应用物料搬运、更大的灵活性，更稳定的性能、更低的能耗；具有高速性的最大化吞吐量；超长的工作运行时间；节省地面空间；装配高速度、高重复定位精度；节省地面空间；超长的工作运行时间；防护等级高；手腕力矩大
A. 轴动作范围
	轴
	动作范围
	最大速度

	1
	回转+170°至-170°
	288°/s

	2
	立臂+110°至-110°
	240°/s

	3
	横臂+40°至-220°
	300°/s

	4
	腕+185°至-185°
	400°/s

	5
	腕摆+120°至-120°
	405°/s

	6
	翻转+360°至-360°
	600°/s


B)控制系统
系统主机是采用目前最前沿机器人控制技术，将机器人的伺服驱动控制、机器人控制系统、数据采集及通信、机器人专用硬件接口等进行模块化设计，实现了机器人的控制系统与驱动系统完美应用。
二、电控采用厚板设计理念，结实耐用。其中内含了新开发的硬件急停及MC使能单元的控制。
三、外部接口包括了IO端子、预留焊接专用端子、三工位操作盒接口、双外部轴接口、连接X1/X2的机器人本体插头。
C)示教器
	a)便携式示教器

	[bookmark: RANGE!C28]b)尺寸：彩色8寸

	[bookmark: RANGE!C29]c)全触屏操作，除急停按钮外示教器不携带任何操作按键。

	▲d)为保障学生操作安全，示教器必需携带钥匙开关、安全开关


2.主机架：1600×1200×900mm工业铝型材搭建，钣金表面喷塑处理，带滚轮。
3.操作面板模块
操作面板上的元件：操作面板上的元件，电源指示灯，蜂鸣器等
4.放料平台模块：实现物料搬运,九宫格分拣功能。
5.码垛仓库模块：由三层码垛平台组成，钣金喷塑，铝型材搭建
6.流水线模块：实现与输送物料自动化设备联动，实现自动搬运分类仓储等功能
7.TCP及工具架模块	实现TCP工具存储，TCP点的校准等功能。
8.几何轨迹模块（TCP练习区）：A4纸大小，模板可按要求更换，模板上有矩形，三角形，圆，弧线灯，文字等轨迹，并配有楔型画笔
9.冲压模块：实现与冲压自动化设备联动，实现冲压设备自动搬运分类仓储等功能
10.抛光打磨模块：模拟工厂比较通用的打磨砂轮 抛光砂轮 打磨皮带等打磨工艺。实现模拟打磨抛光等功能
11.装配点胶模块：模拟工厂比较通用的二次定位轴孔装配，点胶等工艺。
12.加工中心模块：模拟工厂比较通用的加工类设备上下料，上嵌件等工艺
13	机器人夹具模块：实现物料吸取，TCP轨迹运行等功能。
14.PLC控制系统：控制规模:24点输入，24点输出;加扩充可扩展到128点。自带两路输入电位器，8000步存储容量，并且可以连接多种扩展模块，特殊功能模块。晶体管型主机单元能同时输出2点100KHz脉冲。并且配备有7条特殊的定位指令，包括零返回、绝对或相对地址表达方式及特殊脉冲输出控制。可安装显示模块FX1N-5DM，能监控和编辑定时器、计数器和数据寄存器。 网络和数据通信功能:支持232，485，422通讯。
15.教学资源：配套说明书一份
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	机器人拆装调试实训平台
	主要参数：
最大可搬运重量：1KG
位置重复定位精度：±0.5mm
本体重量：约25KG
动作范围：
基本轴：J1±165°、J2+120°/-30°、J3+60°/-95°
手臂轴J4±150°、J5+30°/-180°、J6±175°
减速比及力矩：
基本轴：J145比135N·M、J2100.8比302.4N·M、J363比189N·M
手臂轴J430比24N·M、J536比28.8N·M、J610比8N·M
安装方法：地面、侧装
使用环境条件：0-45℃，20-80%RH（无结雾）
防护等级：与IP45相当
配置系统：华成工控系统
2.机器人系统参数
防尘防摔的控制系统手持器，可以通过手持器进行机器人的操作，全中文的工艺编程指令，方便学习。
硬件配置：一.800X600LCD
二.14bit触摸屏
三.ARM-A81GHCPU主频
四.512M内存
五.2GEMMC存储
功能：
一.程序编辑
二.程序和参数管理
三.手动示教
四.工具和工作台管理
五.参数从U盘导入导出
六.系统镜像还原，可以从另外的机台导入全部设定，方便批量生产
3、平台应用参数
机器人拆装调试实训工作平台采用全钣金组装整体框架，平台操作面为了方便固定设备与后期实操采用铝型材铺平，铝型材可方便后期安装模块固定等任务，另平台直立面一半装机器人系统与电源等物件，方便学员调试设备，直立面另一半装亚克力板，将机器人模型爆炸图印刷到上面，方便学员更加懂得机器人的内部结构与拆装步骤。
一.平台尺寸：1500*800*1600mm（长宽高）
二.平台应用模块：机器人夹具模块、焊接轨迹模拟模块、搬运码垛模块、原料单元模块。
4.可训练内容科目点：
一.机器人本体能够实现多次拆装；机械结构上易于重复拆卸、安装，方便学生动手操作，认知各个部件。
二.让学员能够完全认知机器人内部结构，认知内部配件的用途与用在每轴位置的原理，方便后期操作机器人能够及时的发现问题解决问题。
三．机器人的编程控制、机器人的外部气缸控制、机器人复杂轨迹编程等多方位实训内容。
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附件二：投标文件格式


投标文件


项目名称：


项目编号：投标人（签章）









格式一：投标书
致：江西枫林涉外经贸职业学院
根据贵方为（项目名称）项目招标采购有关服务的投标邀请（项目编号）签字代
表（姓名、职务），经正式授权并代表投标人（投标人名称、地址）提交下述文件（电子版上传至江西省公共资源交易平台）：
1.投标书（含自然人投标）
2.开标一览表
3.分项报价表
4.开标一览明细表
5.服务需求响应/偏离表
6.商务条件响应/偏离表
7.投标人应当提交的资格、资信证明文件
8.为落实政府采购政策投标人须提供的证明材料
9.技术文件
10.其他资料




据此函，签字代表宣布同意如下：

1.所附开标一览表中规定的应提交和交付的服务投标总价为（用文字和数字表示的投标总价）。
2.投标人将按招标文件的规定履行合同责任和义务。
3.投标人已详细审查全部招标文件，包括其他相关澄清、更正等相关资料。我们完全理解并同意放弃对这方面有不明及误解的权利。
4.本投标有效期为提交投标文件截止日期起90天。
5.如果在规定的开标时间后，投标人在投标有效期内撤销投标，投标保证金不予退还。
6.投标人同意提供按照贵方可能要求的与其投标有关的一切数据或资料，完全理解贵方不一定接受最低的投标或收到的任何投标。
7.与本投标有关的一切正式往来信函请寄：

地址：                        
电话：                        
投标人盖章：                  
日期：   年   月   日


格式二、开标一览表

项目名称：
项目编号：



	投标内容
	数量
	单位
	投标价格（人民币）

	
	
	
	










格式三：分项报价表

项目名称：
项目编号：

	序号
	费用名称
	数量
	单价
（元）
	总价（元）
	备注

	1
	此处应填写货物名称、品牌及型号
	
	
	
	

	2
	
	
	
	
	

	……
	
	
	
	
	

	合计（大写）：
	
	
	
	



注：1. 中、小、微企业、监狱或残疾人福利性单位产品须在明细表中注明，并在
投标文件中提供相应证明材料，否则产生的一切后果由投标人承担。
2.投标人必须填写分项费用，以证明投标报价的合理性，否则视为无效投标。
投标人盖章：
法定代表人或授权代表（或自然人）签字或签章：
格式四：开标一览明细表

项目名称：
项目编号：




	投标内容
	数量
	单位
	投标价格（人民币）

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	










格式五：服务需求响应/偏离表


	序号
	投标文件中的产品要求
	投标文件中响应的具体内容
	响应/偏离
	说明

	1
	
	
	
	

	2
	
	
	
	

	……
	
	
	
	

	
	
	
	
	



1.响应/偏离内容项下应按下列规定填写：优于的，填写“正偏离”；符合的，填写“无偏离”；低于的，填写“负偏离”
2.响应/偏离内容项下应按下列规定填写：优于的，填写“正偏离”；符合的，填写“无偏离”；低于的，填写“负偏离”
3.供应商不按上述表格填写，所产生的一切后果由供应商承担。

供应商盖章：


格式六：商务条件响应/偏离表
	序号
	投标文件中的商务条件
	投标文件中响应的具体内容
	响应/偏离
	说明

	1
	
	
	
	

	2
	
	
	
	

	……
	
	
	
	





1.响应/偏离内容项下应按下列规定填写：优于的，填写“正偏离”；符合的，填写“无偏离”；低于的，填写“负偏离”
2.响应/偏离内容项下应按下列规定填写：优于的，填写“正偏离”；符合的，填写“无偏离”；低于的，填写“负偏离”
3.供应商不按上述表格填写，所产生的一切后果由供应商承担。
供应商盖章：




格式七：投标人应当提交的资格、资信证明文件
致：江西枫林涉外经贸职业学院
单位名称：
统一社会信用代码：
法人代表：
联系地址和电话：

我单位（本人）自愿参加本次采购活动，严格遵守相关法律法规，坚守公开、公平、公正和诚实信用等原则，依法诚信经营并郑重承诺：
1.具有独立承担民事责任的能力；
2.具有良好的商业信誉和健全的财务会计制度；
3.具有履行合同所必需的设备和专业技术能力；
4.有依法缴纳税收和社会保障资金的良好记录；
5.符合法律、行政法规规定的其他条件。

供应商名称（单位公章）：
年   月    日


格式八：为落实采购政策投标人须提供的证明材料
致：江西枫林涉外经贸职业学院
（投标人全称）法定代表人	授权	（全权代表姓名）为全权代表，参加贵处组织的（项目名称，项目编号：  ）项目招标活动，全权代表我方处理招标活动中的一切事宜。
法定代表人签字或签章：
投标人盖章：
日 期：   年   月   日

附：
全权代表姓名：
职务：
电话：
详细通讯地址：
附：法定代表人及全权代表身份原件扫描件（正、反面）
法定代表人参加采购的，不用填写该委托书



格式九：技术文件  
致：江西枫林涉外经贸职业学院
为响应贵方（项目名称，项目编号）投标邀请，下述签字人愿参与投标，
提供采购需求规定的服务，提交下述文件并声明全部说明是真实的和正确的。
1.下述签字人在证书中证明本资格文件中的内容是真实的和正确的；
2.我方没有单位负责人为同一人或者存在直接控股、管理关系的不同供应商，参加本项目采购活动的情形；
3.我方没有为本项目提供整体设计、规范编制或者项目管理、监理、检测等服务的情形。
投标人代表（或自然人）签字或签章：
投标人盖章：
日	期：







格式十：其他资料



[bookmark: _GoBack]

